Especificaciones MTU300HW3
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Revision  |Fecha Especificaciones

01 12/09/11 Definicion del microcontrolador MTU300
Descripcion proceso cambio firmware

02 07/11/2011 |Descripcion de los firmwares 3,3 1,3 2.3 3y3 4




1. Definicion del microcontrolador

El microcontrolador utilizado para este dispositivo es M30281F8 de Renesas.
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MOTES:
1. ROM size depends on MCU type.
2. RAM size depends on MCU type.

Figure 1.2 M16C/28 Group Block Diagram (64-Pin Package)



2. Descripcion modo de grabacion
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Ejecutar el software “Flash development toolkit version 4. XX basic”.

Cuando ejecutemos el programa por primera vez o cuando deseemos cambiar de puerto
COM, deberemos configurar la conexion.

Nos vamos a la pestana Options y luego a New Settings.
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Choose Device And Kernel

The FLASH Development Toolkit supports & number of Renesas FLASH devices.

Select the device you wish to usge with this project from the list below.

Type Full Mame | Kernel Yersion | Infa ~
HES Tiny HE5/201%3F (Debug.. 1_0.00 e
HE5/ Tiny HE5/20203F (Debug..  1_0.00

HB5/ Tiny HB5/201%5F (Debug.. 1_0.00

HES Tiny HE5/202%5F (Debug... 1_0.00

Has HE5/2110BF 1.1_00

Has HE5/2111BF 1.1_00

HEs HES /21 344F 1_3.00

Ha5 HB5/2134BF 1_3.00

HEs HES5/21384F 1_3_00

Has HE5/2141BF 1.3.00

Has HE5/21444F 1_3.00 b
% J %

Cancelar |

Introducir en la casilla filter, el microcontrolador a grabar: M30281F8

Choose Device And Kernel

The FLASH Development T oolkit supportz a number of Renezas FLASH devices.

Select the device you wish bo uze with thiz project fram the lizt below.

Fiter  [M30281F8

Type | Full Mame | Femel Yersion | Info
M 1.1.00
Generic BOOT Device  Generic HAA
Charch
L L4

| Siguiente » | Cancelar

Elegiremos el puerto COM que vamos a utilizar



Communications Port

|Jze thiz page to select vour desired communications
portfinterface. All settings may be changed after the project iz
created.

Select port;

Select an Interface type to connect to the target device with,
Mormally this will be "Direct Connection’ ar zimply left blank.

Select Interface:

F2|

[T SetReset piras low

Caticelar

< Atraz | Siguiente » |

Seleccionamos ahora la velocidad de grabacion:19200 baudios
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The FLASH Development Toolkit can connect to your device ina
rumber of different ways, All the optionz on thiz page may be
changed after the Project has been created.

Select Connection:

{* 00T Mode " LISER ProgramMade

| InBOOT Pragram mode the device srases it FLASH priorto
| connection, The Toolkit downloads programming kernels to the
| device az required.

The Recommended Speed zetting iz bazed on the cunent device
and clock. The uzer may alzo input their own, if this iz supported
by the kernel [and the interface board).
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Cancelar |
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Por ultimo para terminar la configuracion de la conexion, pulsaremos sobre “Finalizar”.




Programming Options E|

Wwhat level of device protection would vou like?

MN Pratection
B i 2

" Interactive © Mone

- "_‘B] ,?:L;are TFIEJ'I'IEE-”HI:__ = = = s o
7 Er Displa,, =4 | When programming the device, amy blocks found to have been
! BT Dajiey e written previously will automatically be erased.
i TG - 1]
= 'T"‘-WGJr:r Filers
—,J LGB, met w'hat level of messaging would vou like?
(2] Kayboard,m :
[S] Conms, Mot Meszaging
] = " Standard * Advanced
;_'_3 Dévice Tmage
-y Target files The Toolkit will dizplay verboze meszages whenewer it iz
I} Dy ok communicating with the T arget device. Thiz mode iz useful for
;A Datamok Interface hardware development, and Kemel developrent.

.ﬂ Aot
= “Whould you like to perform readback verification after programming’?

BTs | Readback Yerification -
" Yes * Mo

< Atraz | Finalizar | Cancelar |

El programa guarda en memoria la ultima conexion configurada. De esa forma, aunque el
usuario cierre el programa “Flash development toolkit”, no hace falta volver a configurar la
conexion de nuevo.

Una vez la conexion esta configurada, aparecera la siguiente pantalla.

FDT Simple Interface (Unsupported Freeware Version)

Cptions
BASIC FILE PROGRAMMIMG $
Device : M30281F8 Part - COMI
File Selection

& Download File

v User / Data Area ||

& =]

: |
|

Flash Development Toolkit and flash programming components
are provided without support

0%: Windows XP [Admin]

FCF Settings Applied: M30251F8, (C:hArchiwos de programa‘\Renesas' FDT4.
FDT API initialiszed: wersion 4, 07, 01, 002

FCF Settings Applied: M30281F3, (CihvArchiwos de programa‘\Renesas'FDT4.




Del ment Options, seleccionaremos las opciones:
— Autodisconnect
— Readback verify

FDT Simple Interface (Unsupported Freeware Yersion)

Oplions
BASIC FILE PROGRAMMING Exit
Device M30ZBIFE Part : COMT
File Selection

* Download File

|aflDda\bascuIa\bascula_vE\bascuIa_vE\HeIease\bascuIa_vE.mot »

Program Flazh

'E‘las.].l Deveil:lpmant Tonlﬁt and flash prug‘ralmﬁ.ng components
are provided without support

0%: Windows XP [Adwmin]
FOT API initialised: wersion 4, 07, 00, 003
FCF Settings Applied: M30Z51F3, (C:\Archivos de programa'Renesas)FDT4.

Posteriormente seleccionaremos el programa a grabar. Pulsaremos sobre el selector User/
Data Area y buscaremos el programa

Una vez seleccionado el programa, pulsamos “Program flash”



[ 'BASIC FILE PROGRAMMING

Device:  M30281F8 Part: | COMT

~ File Selection -

I ;45 {243 fae far |39 |35 Browse...
¥ Enable automaticall verifying 10 ak. | Cancel J

Clock Frecquency (External) = N/4, Clock Mode = N/4, CEM = N/4, and © A

Comnnecting to dewvice 'M30Z51F3' on 'COML! i

Confimqaration:

'BOOT Mode'! connection - using enulated interface

Opening port 'COML'

Loading Comms DLL

Loaded Comms DLL

Initiating BOOT SCI sequence

Attempting 9600

Changing baud rate to 19200 bps -
w

] ! 2

Aparecerd una ventana con un numero ID. Deberemos pulsar sobre “OK”

Una vez esté todo grabado correctamente, aparecera la ventana

FDT Simple Interface [Unsupported Freeware ¥Yersion)

Options
[ 'BASIC FILE PROGRAMMING : Exit
|
Device: | M30281F8 Part : | COMT
~ File Selection 1

& Download File

¥ User / Data firea |afrc-da\ba&u:uIa\bascula_v5\bascula_v5\F|elease‘\bascula_vﬁ.mnt »

r & I | 4
| DxOODFFDO0 - OxOOOFFDFF  Length : Ox00000100 A
0x000FFFO0 - Ox00OFFFFF Length : 0x00000100

22.50 K programmed in 14 seconds
Image written to device
Verifying data...

Verification OE

Dizconnecting

Dizconnected

|




Como se puede observar en la imagen, el programa muestra un mensaje verde indicando que
el firmware ha sido grabado y verificado correctamente.

Ya podemos desconectar la alimentacion del dispositivo y quitar el cable de programacion

A partir de aqui, para reprogramar de nuevo otro dispositivo, volver a colocar el cable,
conectar la alimentacion y pulsar sobre el boton “program flash”.

Si se produce algun error, el programa muestra un mensaje rojo indicando el error.

FDT Simple Interface (Unsupported Freeware Yersion)

Opkions
BASIC FILE PROGRAMMING Exit
Dievice : MI0281FE Port : COM1
File Selection

@ Download File

IV User / Data Area |afrc-da\ba&-:uIa\bascula_v5'\basc:ula_v5\F|eIease\bascuIa_vE.mot »

ru | i

Opening port 'COM1' ...
Loading Comms DLL

Loaded Comms DLL

Initiating EOOT SCI sequence
Attempting 9600

Attempting 4500

Attempting 2400

Attempting 1200

Error Ho 135024: Boot failed

3. Cambios firmware

3.1 Firmware 3(25-01-11):

Posibilidad de comunicarse directamente con el MF12

La corriente de baliza que transmite via radio es la corriente de "lampara" de MF12

El MF12 es el que indica si la baliza esta en dia o en noche

Hemos incorporado 1 salida de potencia (500mA) asi como una salida de
sincronismo.

Es capaz de sincronizar las balizas, ya que al comunicarse con el MF12, sabe la
pauta a la que esta programado

Posibilidad de baliza de emergencia



3.2 Firmware 3 2 (15-03-11):

Seleccion del fondo de escala para la medicion del panel solar
15 Amperios
100 Amperios
Seleccion de la funcionalidad de la entrada externa 4
Entrada externa 4
Sensor Giro
Seleccion de los tiempos de activacidon y desactivacion de las diferentes entradas
externas
Visualizacién de la versién de software y hardware en los parametros
Introduccién de nuevos comandos a traveés de radio:
Cambio de numero identificativo dentro de la red
Identificacion del tipo de dispositivo de radio en la trama de presentacion
Seleccion de parametros visibles (debido a que pueden existir diferentes versiones
en el mercado del mismo dispositivo, habra versiones que tengan mas parametros que
otras. Con este comando mostramos los parametros que utilizamos y ocultamos los que
en ese momento no se utilizan)

3.3 Firmware 3 3 (16-06-11):

Solucionado en esta version un problema con la carga del panel solar acumulado.
En la versidon 3_2, no calculaba correctamente el panel solar acumilado

3.4 Firmware 3 4 (07-11-11):

Frecuencia interna de trabajo cambiada de 8Mhz a 16Mhz
Cambio del programa del vigilante (Pasaremos a la version 2 del vigilante):
- Cada minuto el programa MTU300 envia una trama al vigilante
compuesta por 2 bytes:
1 byte = Bit 7 => 1 Radio

Bit6 =>0No GPS 1 GPS
Bit 5 => No utilizado
Bit 4 => No utilizado
Bit 3 => 1 Trama radio recibida
Bit 2 => 1 Trama gps recibida
Bit 1 => No utilizado
Bit 0 => No utilizado

2 byte= Checksum xor del byte anterior con AAh

El vigilante reseteara al dispositivo si:
Si en 10 minutos no se recibe una trama valida de comunicacion entre el
MTU3O00 y el vigilante
Si no se recibe una trama de radio valida en 24 horas
Si tiene GPS y en 6 horas no se recibe una trama de GPS valida

Modificacion realizada para que los moédulos de radio puedan trabajar con la
version de firmware Telit v3_11. Este firmware de radio tiene los tres modos de
funcionamiento (coordinador,router o punto final) en un mismo programa.Debemos elegir



que modo funcionamiento queremos.

Los modulos de radio se resetearan siempre y cuando pase un determinado tiempo
sin recibir tramas del coordinador (antes lo hacian al pasar x tiempo.. recibiesen tramas
del coordinador o no)

Envio de la trama estado en conexién directa a través del programa transceiver

Funcion sensor de giro de la entrada externa 4

Para poder escribir caracteres en el hyperterminal (entrar en test), no hace falta
colocar ningun jumper como en versiones anteriores.



